
LP Nazwa przemiotu zamówienia Minimalne wymagania techniczne

1 Wieloosiowy robot

2 udźwig co najmniej 8kg

3 Ramię robota co najmniej 2m

4
Zastosowanie przemysłowe

5
Zasilanie 3x400V

6
Temperatura robocza 45˚C

7 Manipulator z przewodem co najmniej 15m, panel zarządzający wyposażony w przewód 10m z przedłużeniem o dodatkowe 15m

8 wymagana sieć- IO profinet

9
wymagane złącze do komunikacji: RJ45

10 Wymagana karta podstawowa co najmniej 16 wejść cyfrowych

11 Wymagana karta rozszerzeń co najmniej 4 wejścia analogowe

12
wyposażony w moduły bezpieczeństwa

13 Wyposażony w złacza bezpieczeństwa wewnątrz kabiny

14 Funkcjonowanie na zasadzie robot 1- Master, robot 2-Slave

Dwie jednostki robotów do 

obsługi automatycznej stacji 

klejenia z zastosowaniem 

skanowania zgodności statusu 

części


