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Nazwa przemiotu zamoéwienia

Minimalne wymagania techniczne
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Dwie jednostki robotéw do
obstugi automatycznej stacji
klejenia z zastosowaniem
skanowania zgodnosci statusu
czesci

Wieloosiowy robot

udzwig co najmniej 8kg

Ramie robota co najmniej 2m

Zastosowanie przemystowe

Zasilanie 3x400V

Temperatura robocza 45°C

Manipulator z przewodem co najmniej 15m, panel zarzadzajacy wyposazony w przewdd 10m z przedtuzeniem o dodatkowe 15m

wymagana sie¢- 10 profinet

wymagane ztgcze do komunikacji: RJ45

Wymagana karta podstawowa co najmniej 16 wejsé cyfrowych

Wymagana karta rozszerzen co najmniej 4 wejscia analogowe

wyposazony w moduty bezpieczenstwa

Wyposazony w zfacza bezpieczenistwa wewnatrz kabiny

Funkcjonowanie na zasadzie robot 1- Master, robot 2-Slave




